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Statutul disciplinei
Disciplina de domeniu (obligatorie)

Titular disciplina
prof. dr. Gheorghe Radu ROSCA

Obiectivele disciplinei (curs si aplicatii)

Tn cadrul cursului se urmireste familiarizarea studentilor cu sistemele autopropulsate uiltizate

pentru efectuarea transporturilor in agricultura, crearea competentelor necesare intelegerii modului in care
are loc miscarea autovehiculului, familiarizarea cu termenii specifici domeniului, intelegerea influentelor
diferitilor factori (motor, etajarea cutiei de viteze) asupra caracteristicilor dinamice ale autovehiculului.

Continutul disciplinei (programa analitica)

Curs (Capitole/subcapitole)

Tipuri de autovehicule destinate transportului; caracteristici dimensionale si ale capacitatii de trecere.

Procesul autopropulsarii si rularii vehiculelor pe roti.

Rezistente la deplasarea autovehiculelor.

Reactiunile caii de rulare asupra rotilor.

Performantele autovehiculelor pe roti si bilantul de tractiune

Stabilitatea si maniabilitatea autovehiculelor pe roti

Sisteme de franare pneumatice utilizate la autovehiculele destinate transportului de mérfuri

Suspensia autovehiculelor

Particularitatile propulsiei prin intermediul senilelor.

Notiuni privind traficul rutier.

Lucrari practice

1. Trasarea caracteristicii externe de turatie a m.a.c.

2. Calculul dinamic si de tractiune al unui autovehicul autopropulsat

3. Predare tema de casa si colociu
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Evaluare finala

Forme de evaluare Modalititi de evaluare Procent dlp nota
finala
Curs Prezenta la curs si participarea activa 10%
Examen final 60%
Seminar /Ip Prezenta si finalizare temei de casa 30%
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